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La nostra challenge consiste nella
creazione di un sistema object
«2E 2a E (pdpil iconoscimento di
ostacoli all'interno della traiettoria
del mezzo e di informazioni utili
presenti sulla coltura.
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Esempio di Object Detection
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Centralina

La centralina

La centralina utlizzata deve
permettere una performance
2lUaU2p EZ?j «2001f61 /JUETU |

computer vision.
| @ : Abbiamo optato per una NVIDIA

NVIDIA E - Jetson Orin Nano  che offre alte
’ prestazioni ad un basso prezzo e
costo energetico.

Centralina NVIDIA Jetson
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Centralina

Rilevamento ostacoli

Rilevamento e conteggio frutti

Maturazione del frutto
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La centralina

Le lavorazioni allinterno della
centralina comprendono:

il /Ua p 7aU0U2pE j «Uj 7Et=
1272pvij«20jl/M&Eebniteggio
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Telecamere

Modello “ZED X" di StereoLabs
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Telecamere
a2/j [foo [0U2/2] Uj «FEUj «fU
abbiamo scelto  UGdj U «20'@FD
X* della StereolLabs;
Le tre telecamere sono
posizionate  allinterno  della
cabina: unaadestra, una a sinistra
ed una posta anteriormente in
posizione sopraelevata.
Le due telecamere ai lati hanno
il compito di  /¥ow (6U02/2) 1/F02]j
di immagine avelocita di ¢ %j1,7
mentre quella 1/ p E 1 & occupa
di eventuali ostacoli al passaggio
del veicolo.
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Yolo v7

Yolo v7

MS COCO Object Detection E un software di computer vision
rilasciato a Luglio 2022 marcando

-9 il nuovo standard di object
detection in real-time.

Uadj,/ i/fuitj,2/02EE2j21UaUz2p\
e scalabilta ed & altamente

YOLOvV7 is +120% faster portabile essendo sviluppato in
Python.
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Dataset

Dataset

Il dataset € un insieme di dati ed
immagini utilizzati per addestrare
I'lA di computer vision, abbiamo
scelto tre dataset per addestrare |l
software in ambito agricolo:
1)¥Fruits360”  peril riconoscimento
dei frutti e (con minore precisione)

lo stato di maturazione dei frutti;
2)“PlantDoc”  peril riconoscimento
di malattie delle piante.

- . - = . ” - :: M| . " | . E i d uC ” 3) “COCO” Crea‘to da |V|ICI‘OSOft per II
Esempio di “Fruits360 Esempio di “PlantDoc SEMPIO di.0co riconoscimento di ostacoli.
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Prezzo

i jutj0Oj,/2vv
Il prezzo previsto per I'hardware

e intorno ai 2100€ per mezzo
agricolo.
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